MAT 564 - DINAMIK SISTEMLER
2. ODEV SETIi
(Teslim tarihi: 25 Subat 2016)

1. z = x 4+ 1y kompleks koordinat doniisiimii kullanarak

© = —y —xy + 2y°
v =z—a’y

sistemini kompleks koordinat sisteminde ifade ediniz. ¢;(0) normal form
katsayisin1 hesaplayimiz. Sistemin denge noktalarimi bulunuz, tipini ve
kararliligini belirleyiniz, faz portresini ¢iziniz.

2. Agagida verilen herbir sistem icin, sistemlerin sahip oldugu denge nokta-
lariin birisinde Hopf catallanmanin ortaya giktigini gosteriniz. Catallan-
manin yoniinii belirleyiniz ve ¢atallanma diagramlarimi ¢iziniz.

(a) 2"+ (2/)3 — 202’ + =0
(b) A € R olmak iizere
v =A—(a+ Dz +2%y
Y =az — 2%y



